
연수 제안서

연구 분야 유연 전자 소자 및 소프트 로봇 기술

연구 과제명 로봇과 감성적 공존을 위한 스킨-온 인터페이스 기술 
개발

연수 제안 업무 자유형상을 가지는 유연 전자 소자 및 로봇과의 소프트 
인터페이스 기술 개발

(연수 내용)

- 연수기간 :

 Post-Doc 연수기간 : 2023. 04. 01 ~ 2024. 03. 31(12개월)

 인턴 연수기간 : 2023. 04. 01 ~ 2023. 12. 31(9개월)

- 연수 내용 :

자유형상을 가지는 전자기기에 대한 연구가 활발하게 진행됨에 따라, 신축성 환경에

서도 안정적으로 시스템이 동작할 수 있게 하는 고안정성 웨어러블 플랫폼 기술에 

대한 연구가 큰 관심을 받고 있습니다. 본 연수는 인쇄공정을 이용한 유연 전자 소

자 제작 및 동작에 최적화된 플랫폼 기술을 연구하고 이를 소프트 센서기술에 응용

함으로써 인간-로봇간의 소프트 인터페이스 구현을 목표로 합니다. 신축성 기판에 

기계적 강도가 다른 구조물을 삽입함으로써 표면의 기계적 스트레스를 제어할 수 있

고, 이를 통해 신축성 외부환경에서도 높은 신뢰도를 가지고 안정적으로 소자가 동

작할 수 있게 도와주는 플랫폼을 제작하고 평가함으로써, 안정적인 구동이 필수적인 

웨어러블 일렉트로닉스의 핵심요소 기술을 확보하고자 합니다. 또한 이 플랫폼을 활

용하여 유연 전자 소자와 나아가 멀티모달 웨어러블 센서/소프트 센서, 소프트 액츄

에이터 기술까지 활용하는 것을 목표로 합니다. 본 연구그룹은 KIST 내 AI로봇연구

소와 긴밀하게 협업하며 기존의 웨어러블 센서의 응용 범위를 넓히고, 새로운 메커

니즘의 센싱 기술을 개발하고자 노력하고 있습니다.
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