
연수 제안서

연구 분야 일상생활에서의 장애극복기술 개발

연구 과제명 노약자/장애인 대상 일상 장애 예방 및 극복 기술

연수 제안 업무 보행보조 로봇 구동기술 개발

- 연수기간 : 2021. 9 ~

- 연수 내용 :

본 연구에서는 보행에 어려움을 겪는 환자, 노인 등의 보행재활에 필요한 보행

보조 로봇(기기) 제작, 적용에 필요한 기술을 개발 중이다. 

*** 보행보조 로봇 구동기술 개발

(1) 웨어러블 보행분석장치 개발

- 웨어러블 센서 적용

: 족압/가속도, 관절움직임 등의 생체신호 수집

: 빅데이터 D/B 구축

- 생체신호 기반 보행의도 판단기술 개발

: 보행보조 로봇 구동용 알고리즘 - AI(인공지능)기법 적용

- 보행건전성 평가기술 개발 

(2) 보행분석 기술 개발

- 보행보조 로봇 제어

: 보행과 동기화한 실시간 보행 보조기기 제어기술 개발, 적용

소속  부 서 : 바이오닉스연구센터

연수 책임자 : 김충현


