
연수 제안서

연구 분야 착용형 로봇 개발

연구 과제명
수술 4.0 시대를 선도하기 위한 MIDAS 원천기술 

개발 / 스마트 스트랩을 이용한 첨단 보조기 개발

연수 제안 업무
수술 보조를 위한 착용형 로봇 시스템 개발 및 

요소기술 개발

(연수 내용)

- 연수기간 : 2022년03월01일 ~ 2023년8월31일

- 연수 내용 :

○ 의료진 동작 보조를 위한 착용형 로봇 개발

 - 어깨 동작 보조를 위한 착용형 로봇 설계 제작 및 평가

 - 수술 환경의 동작 분석 및 수술 보조를 위한 착용형 로봇 요구사항 도출

 - 의복형 수술 보조 로봇 HW 개발

○ 착용형 로봇 고정부 설계

 - 착용형 로봇 고정을 위한 텍스타일/유연체 구조 설계 및 해석

○ 연구 논문 작성을 위한 실적 데이터 확보

소속  부 서 : AI 로봇 연구소

                                                     헬스케어로봇연구단

연수 책임자 : 인현기 선임연구원


